A I EEEEEEEEEEEEE
U OSAS AAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAAA

komunalni a manipulacni technika

Ctyfcestny retrak 2.7 twn

BT reflex
F-série
FRE270

P

i

BT reflex

R R S R D T R R R R

E——— e

=

TOYOTA

MATERIAL HANDLING

www.toyota-forklifts.cz



Ctyicestny retrak

Specifikace vozikl FRE270
1.1 Vyrobce Toyota
1.2 | Model FRE270
g |13 [Pohon Elektricky
£ |14 |Oviadani Se sedici obsluhou
"g 1.5 | Jmenovita nosnost Q kg 2700
2 |16 |Vylozeni t&7isté nakladu c mm | 400 "/600%
1.8 | Vzdalenost osy kol podpirnych ramen k upinaci desce, véetné X mm | 450
1.9 | Rozvor kol y mm | 1514
= 21 Provozni hmotnost véetné baterie kg 45209
g 2.3 | Max. osové zatizeni hnaciho kola/ kol podpurnych ramen, stoZar zasunut, bez jmenovité zatéze kg 3323/1351
g |24 |Max. osové zatizeni hnaciho kolaf kol podpurnych ramen, stoZar vysunut, se jmenovitou zatézi kg 1366/6016
T 125 |Max. osové zatizeni hnaciho kola! kol podpurnych ramen, stoZar zasunut, se jmenovitou zatézi kg 3360/4020
3.1 Kolo hnacifkola podpurnych ramen Vulkollan
3.2 | Rozméry pomocného kola, kola podpdrnych ramen/otocné kolo 350x108 / 300x50 (2)
= 3.3 | Rozméry hnaciho kola, kola podplrnych ramen/otoéné kolo 350x128 / 230x65 (2)
=< |35 |Pocet hnacich kol (x) / pocet kol podptrnych ramen 2/2 (1x)
3.6 | Rozchod kol vepedu (u nékladu) b mm | 1560
3.7 | Rozchod kol vzadu (u fidice) b, mm_ | 825
4.1 Naklon vidlic, vpfed/vzad o/f deg |6/3
4.2 | Vyska, stoZaru, min. h, mm | 2950
4.3 | Volny zdvih h mm | 2087
44 | Zdvih h, mm | 6255
Vlyska zdvihu h,, mm | 6300
45 | Vyska stozaru, max. l mm [ 7120
4.7 | VySka kabiny s mm | 2260
48 | Vyska sedacky » mm | 1160
4.10 | VySka podpUrnych ramen mm | 480
. 4.15 | Vyska spusténych vidlic mm |45
2 4.19 | Celkova délka mm | 2160*
é 4.20 | Délka voziku k upinaci desce, véetné mm | 1460
4.21 |Sitka sasi mm | 1710
4.22 | Rozméry vidlice (v/$/d) mm | 45/100"/1150, 45/1257/1150
4.25 | Sitka pres vidlice (nastaveni vidlic min.-max.) mm | 540/2220", 400/960%
4.26 | Vzdalenost mezi podptrnymi rameny (plocha nakladu) mm | 1295
4.28 | Vzdalenost vysunuti mm | 700
4.32 | Svétla vyska, stred rozvoru mm | 130
4.33 | Sitka uli¢ky pro palety 1000x1200 napi& A, mm | 2860
4.34 | Sitka ulicky pro palety 800x1200 podélng A, mm | 3060
4.35 | Polomér otaceni W, mm | 1988
4.37 | Délka pres podplrna ramena I, mm | 1960
o |51 Rychlost pojezdu s/bez jmenovité zatéze km/h |8,0/8,0
§ 5.2 | Rychlost zdvihu s/bez jmenovité zatéze m/s | 0,25/0,44
‘S |53 | Rychlost spousténi s/bez jmenovité zatéze m/s |0,33/0,38
g 5.8 | Maximalni stoupavost s/bez jmenovité zatéze % M2
A 1510 |Provoznibrzda Elektricky
s |61 Jmenovity vykon motoru pojezdu S2 60 min. kw |75
E 6.2 | Jmenovity vykon motoru zdvihu S3 15% kw |14
%‘ 6.4 | Napéti baterie, jmenovita kapacita. K, VIAh | 48/750
% 6.5 | Hmotnost baterie kg 1150
| 6.6 |Spotfeba energie podle VDI cyklu 9 kWh/h
_ |81 Typ ovladani pohonu Tranzistorové, plynulé
§ 8.4 | Uroven hiuku v trovni ucha fidice podle EN 12 053 dB(A) |72
|73
o

! Model "a“ s velkym rozchodem vidlic (rozchod 540-2220 mm)
2 Model "b* s malym rozchodem vidlic (rozchod 400-960 mm)
% Stozar Triplex s vy$kou zdvihu 6300 mm

“ Méfeno dle firemnich norem

% Informace ziskate u svého dodavatele

*) Zavisi na délce vidlic

V8echna data jsou zaloZena na tabulkové konfiguraci. Jiné konfigurace mohou dét jiné hodnoty.
Viykonové parametry a rozméry voziku jsou nominalni a mohou se v ur€itych tolerancich ménit.
Viyrobky a technické specifikace Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB mohou byt zménény i bez pfedchoziho upozornéni.




Rozméry stozaru BT reflex

FRE270 Duplex Hi-Lo Triplex Hi-Lo
Vyska zdvihu h, | mm | 4150 4500 4800 5400 5700 6300 6700 7000 7500 8000
Zdvih h, | mm | 4105 4455 4755 5355 5655 6255 6655 6955 7455 7955
o | Vyskastozaru, min. h | mm | 2920 3100 2450 2650 2750 2950 3180 3280 3550 3710
E Volny zdvih h, mm 2050 2230 1587 1787 1887 2087 2320 2420 2687 2853
L | Vyska stozaru, max. h, | mm | 4980 5330 5620 6220 6520 7120 7520 7820 8330 8820
Typ rozchodu vidlic Vylozeni tézisté Zbytkova nosnost Vyska zdvihu
mm 400 600 kg h,, mm
Rozchod vidlic 540—2220 ("a”") mm X 2700 5700
mm X 2200 8000
e mm X 2250 5400
J mm X 1700 8000
Y | Rozchod vidlic 400—960 ("b") mm X 2700 6300
mm X 2200 8000
mm X 2700 4500
mm X 1700 8000
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a” Velky rozsah rozchodu vidlic pfes podpérna ramena "b” Maly rozsah rozchodu vidlic mezi podpérnymi rameny



Prednosti voziku:

- Ctyfcestny retrak s AC motorem
« Ctyrkolovy koncept pro maximalni stabilitu

» Skvély vyhled pres stozar: Duplex a Triplex s naklapécimi vidlicemi

 Hydraulicky rozchod vidlic jako standard

» Ergonomicky prostor fidi€e s fidiCem ve sméru pojezdu
* VSechny hydraulické funkce ovladany minipackami

» 360° fizeni pro maximalni ovladatelnost

» Ukazatel sméru pojezdu

« Automaticka parkovaci brzda

« Baterie na rolach pro snadnou horizontalni vyménu
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